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车载诊断 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

09-02G-2

前言 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]
id0902j4845700

• 如果根据维修工单表格和故障症状认为 CAN 系统为故障起因，则按照 09-02G-2 故障检修程序进行。
• 因为控制模块或传感器故障、或电源不正确，也会输出DTC。确认输出DTC并首先检查未在09-02G-3 DTC表[多路

传输通信系统 (R.H.D.)] 中显示的 DTC。
• 如果通信线路出现开路，则除通信错误DTC以外还可能输出信号错误DTC。如果通信错误DTC与信号错误DTC同时

输出，则执行 09-02G-4 确定故障部件 (HS-CAN)[ 多路通信系统 (R.H.D.)] 和 09-02G-14 确定故障部件 (MS-
CAN)[ 多路通信系统 (R.H.D.)]。

故障检修程序

*1 :09-02G-3 DTC 表 [ 多路传输通信系统 (R.H.D.)]
*2 :09-02G-18 DTC U0073, U1900 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]
*3 :09-02G-20 DTC 16:Er12 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]
*4 :09-02G-4 确定故障部件 (HS-CAN)[ 多路通信系统 (R.H.D.)] / 09-02G-14 确定故障部件 (MS-CAN)[ 多路通信

系统 (R.H.D.)]
*5 :09-02G-16 M-MDS 和车辆不能通信 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

End Of Sie

amxzzw00001464
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车载诊断 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

09-02G-3

09

DTC 表 [ 多路传输通信系统 (R.H.D.)]
id0902j4845800

HS-CAN

*1 :如果仅显示目标 DTC，执行相应 DTC 检查，无需确定开路位置。
*2 :带 ABS
*3 :带 DSC
*4 :带电动伸缩型硬顶
*5 :AT

MS-CAN

*1 :如果仅显示目标 DTC，执行相应 DTC 检查，无需确定开路位置。

End Of Sie

DTC 输出装置 （M-
MDS 显示）

DTC 故障位置 参考检查程序

PCM (PCM)

U0073*1 CAN 系统通信错误
( 参见 09-02G-18 DTC U0073, U1900 [ 多
路通信系统 (R.H.D.)]。)

U0101 至 TCM 的通信错误

( 参见 09-02G-4 确定故障部件 (HS-CAN)[
多路通信系统 (R.H.D.)]。)

U0121
与 ABS HU/CM （带 ABS）通信错误
与 DSC HU/CM （带 DSC）通信错误

U0155 至仪表组的通信错误

ABS HU/CM*2 (ABS)

U0073*1 CAN 系统通信错误 ( 参见 09-02G-18 DTC U0073, U1900 [ 多
路通信系统 (R.H.D.)]。)U1900*1 至其它模块的通信错误

U2023 自 PCM 的异常信息 ( 参见 04-02A-18 DTC U2023 [ABS]。)

DSC HU/CM*3 (ABS)

U0073*1 CAN 系统通信错误
( 参见 09-02G-18 DTC U0073, U1900 [ 多
路通信系统 (R.H.D.)]。)

U0100 至 PCM 的通信错误
( 参见 09-02G-4 确定故障部件 (HS-CAN)[
多路通信系统 (R.H.D.)]。)

U0101 至 TCM 的通信错误

U0155 至仪表组的通信错误

U1900*1 至其它模块的通信错误
( 参见 09-02G-18 DTC U0073, U1900 [ 多
路通信系统 (R.H.D.)]。)

U2023 自 PCM 的异常信息
( 参见 04-02B-34 DTC U2023 [ 动态稳定控
制 (DSC)]。)

电动伸缩型硬顶控

制模块*4(RHT)

U0073*1 CAN 系统通信错误
( 参见 09-02G-18 DTC U0073, U1900 [ 多
路通信系统 (R.H.D.)]。)

U0100 至 PCM 的通信错误
( 参见 09-02G-4 确定故障部件 (HS-CAN)[
多路通信系统 (R.H.D.)]。)

U0101 至 TCM 的通信错误

U2197 车速信号通信错误

TCM*5 (TCM)

U0073*1 CAN 系统通信错误
( 参见 09-02G-18 DTC U0073, U1900 [ 多
路通信系统 (R.H.D.)]。)

U0100 至 PCM 的通信错误
( 参见 09-02G-4 确定故障部件 (HS-CAN)[
多路通信系统 (R.H.D.)]。)U0121

与 ABS HU/CM （带 ABS）通信错误
与 DSC HU/CM （带 DSC）通信错误

仪表组 (IC)

U0073*1 模块通信错误
( 参见 09-02G-18 DTC U0073, U1900 [ 多
路通信系统 (R.H.D.)]。)

U0100 至 PCM 的通信错误

( 参见 09-02G-4 确定故障部件 (HS-CAN)[
多路通信系统 (R.H.D.)]。)

U0101 至 TCM 的通信错误

U0121
与 ABS HU/CM （带 ABS）通信错误
与 DSC HU/CM （带 DSC）通信错误

U0207 至电动伸缩型硬顶控制模块的通信错误

U0214 至无钥匙控制模块的通信错误

U2023 自 PCM 的异常信息 ( 参见 09-02B-6 DTC U2023[ 仪表组 ]。)

U2197 车速信号通信错误
( 参见 09-02G-4 确定故障部件 (HS-CAN)[
多路通信系统 (R.H.D.)]。)

DTC 输出装置 DTC 故障位置 参考检查程序

音频设备 16:Er12*1 音频设备与 HF/TEL 装置之间的通信错误
( 参见 09-02G-20 DTC 16:Er12 [ 多路通信
系统 (R.H.D.)]。)

HF/TEL 装置 26:Er81 CAN 系统通信错误
( 参见 09-02G-14 确定故障部件 (MS-CAN)[
多路通信系统 (R.H.D.)]。)
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车载诊断 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

09-02G-4

确定故障部件 (HS-CAN)[ 多路通信系统 (R.H.D.)]
id0902j4846700

注意
• 如果检测到通信线路出现故障部件，则在断开有关连接器进行检查之前，必须在连接方向按下连接器，确

认无松动或断开的情况。
• 断开连接器时，确认连接器接线端没有损坏、变形或腐蚀。

1. 确认 CAN 系统相关模块 DTC 与 M-MDS 屏幕上的故障模块。
2. 参见“09-02G-4 DTC 输出方式与故障部件”并查找故障部件关联区域。

说明
• DTC 输出方式中的连字符 (-) 表示 DTC 可能显示，视检测条件而定。如果不显示，故障部件只能通过检查叉

号 (×) 进行确定。
• 如果以下任何DTC单独显示，执行相应的DTC检查。（参见09-02G-3 DTC表[多路传输通信系统(R.H.D.)]。）

— ABS HU/CM: U2023
— DSC HU/CM: U2023
— 仪表组：U2023

3. 检查可能的原因以及相应故障部件的检查项目。
4. 完成修理程序之后，执行 DTC 检查。

• 若有 DTC 显示，返回 09-02G-2 前言 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]。

DTC 输出方式与故障部件

叉号 (×)：显示
连字符 (-)：可能显示也可能不显示

*1 :带有 ABS 的车辆

M-MDS 显示 DTC 输出方式与故障部件

DTC 输出模块 DTC
09-02G-
5 A

09-02G-
6 B

09-02G-
7 C

09-02G-
8 D

09-02G-
9 E

09-02G-
10 F

09-02G-
11 G

09-02G-
12 H

09-02G-
13 I

09-02G-
14 J

PCM
(PCM)

U0101 ×

U0121 × ×

U0155 ×

ABS*1

(ABS HU/CM)
U2023 -

ABS*2

(DSC HU/CM)

U0100 ×

U0101 ×

U0155 ×

U2023 -

RHT*3

（电动伸缩型硬
顶）

U0100 × ×

U0101 ×

U2197 - -

TCM*4

(TCM)

U0100 × × ×

U0121 × × × ×

IC
（仪表组）

U0100 × × × ×

U0101 × ×

U0121 × × × × ×

U0207 × × ×

U0241 × ×

U2023 - - - -

U2197 - - - -

M-MDS 显示模块 “故障”显示方式

PCM × × × ×

ABS × × × × ×

RHT × × ×

TCM × ×

IC ×
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车载诊断 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

09-02G-5

09

*2 :带 DSC 的车辆
*3 :带电动伸缩型硬顶系统的车辆
*4 :AT

A
可能的原因
• 连接器接线端断开、接触不良、损坏、变形、腐蚀
• PCM 和分支 A 之间的线束开路
• PCM 故障

系统电路图

检查项目
• PCM 连接器
• PCM 接线端 1AM 与分支 A 之间的线束
• PCM 接线端 1AI 与分支 A 之间的线束
• PCM

amxzzw00000954
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车载诊断 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

09-02G-6

B
可能的原因
• 连接器接线端断开、接触不良、损坏、变形、腐蚀
• ABS HU/CM 与分支 A 之间的线束开路
• ABS HU/CM 故障

系统电路图

检查项目
• ABS HU/CM 连接器
• ABS HU/CM 接线端 Z 与分支 A 之间的线束
• ABS HU/CM 接线端 Y 与分支 A 之间的线束
• ABS HU/CM

amxzzw00000955
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车载诊断 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

09-02G-7

09

C
可能的原因
• 连接器接线端断开、接触不良、损坏、变形、腐蚀
• DSC HU/CM 和分支 A 之间的线束开路
• DSC HU/CM 故障

系统电路图

检查项目
• DSC HU/CM 连接器
• ABS HU/CM 接线端 X 与分支 A之间的线束
• ABS HU/CM 接线端 W 与分支 A之间的线束
• DSC HU/CM

amxzzw00000956
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车载诊断 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

09-02G-8

D
可能的原因
• 连接器接线端断开、接触不良、损坏、变形、腐蚀
• 分支 A 和连接器 C-08 之间的线束开路
• 连接器 C-08 与分支 B 之间的线束开路
• 连接器 C-08 故障

系统电路图

检查项目
• 连接器 C-08
• 分支 A 与连接器 C-08 之间的线束
• 连接器 C-08 与分支 B 之间的线束

amxzzw00000957
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车载诊断 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

09-02G-9

09

E
可能的原因
• 连接器接线端断开、接触不良、损坏、变形、腐蚀
• 电动伸缩型硬顶控制模块与分支 B 之间的线束开路
• 电动伸缩型硬顶控制模块故障

系统电路图

检查项目
• 电动伸缩型硬顶控制模块连接器
• 电动伸缩型硬顶控制模块接线端 1S 与分支 B 之间的线束
• 电动伸缩型硬顶控制模块接线端 1U 与分支 B 之间的线束
• 电动伸缩型硬顶控制模块

amxzzw00000958
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车载诊断 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

09-02G-10

F
可能的原因
• 连接器接线端断开、接触不良、损坏、变形、腐蚀
• 分支 B 与连接器 C-08 之间的线束开路
• 连接器 C-08 与连接器 C-05 之间的线束开路
• 连接器 C-08 与分支 C 之间的线束开路
• 连接器 C-08 故障
• 连接器 C-05 故障

系统电路图

检查项目
• 连接器 C-08
• 连接器 C-05
• 分支 B 与连接器 C-08 之间的线束
• 连接器 C-08 与连接器 C-05 之间的线束
• 连接器 C-05 与分支 C 之间的线束

amxzzw00000959
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车载诊断 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

09-02G-11

09

G
可能的原因
• 连接器接线端断开、接触不良、损坏、变形、腐蚀
• TCM 和分支 C 之间的线束开路
• TCM 故障

系统电路图

检查项目
• TCM 连接器
• TCM 接线端 1G 与分支 C 之间的线束
• TCM 接线端 1C 与分支 C 之间的线束
• TCM

amxzzw00000960
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车载诊断 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

09-02G-12

H
可能的原因
• 连接器接线端断开、接触不良、损坏、变形、腐蚀
• 无钥匙控制模块与分支 C 之间的线束开路
• 遥控钥匙控制模块故障

系统电路图

检查项目
• 遥控钥匙控制模块连接器
• 无钥匙控制模块接线端 4AA 与分支 C 之间的线束
• 无钥匙控制模块接线端 4Z 与分支 C 之间的线束
• 无钥匙控制模块

amxzzw00000961
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车载诊断 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

09-02G-13

09

I
可能的原因
• 连接器接线端断开、接触不良、损坏、变形、腐蚀
• 分支 C 和连接器 C-11 之间的线束开路
• 连接器 C-11 与分支 D 之间的线束开路
• 连接器 C-11 故障

系统电路图

检查项目
• 连接器 C-11
• 分支 C 与连接器 C-11 之间的线束
• 连接器 C-11 与分支 D 之间的线束

amxzzw00000962

E-WEE-04N1.book  13 ページ  ２００９年４月６日　月曜日　午後２時３７分



车载诊断 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

09-02G-14

J
可能的原因
• 连接器接线端断开、接触不良、损坏、变形、腐蚀
• 仪表组与分支 D 之间的线束开路
• 仪表组故障

系统电路图

检查项目
• 仪表组连接器
• 仪表组接线端 1J 与分支 D 之间的线束
• 仪表组接线端 1L 与分支 D 之间的线束
• 仪表组

End Of Sie
确定故障部件 (MS-CAN)[ 多路通信系统 (R.H.D.)]

id0902j4846800

注意
• 如果检测到通信线路出现故障部件，则在断开有关连接器进行检查之前，必须在连接方向按下连接器，确

认无松动或断开的情况。
• 断开连接器时，确认连接器接线端没有损坏、变形或腐蚀。

1. 确认 CAN 系统相关模块的 DTC。
2. 按照 09-02G-14 DTC 输出方式与故障部件查找如下项目，然后根据故障位置参考信息进行确认。

• 通信错误 DTC
• 故障模块

3. 检查可能的原因以及相应故障部件的检查项目。
4. 完成修理程序之后，执行 DTC 检查。

• 若有 DTC 显示，返回 09-02G-2 前言 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]。

DTC 输出方式与故障部件

叉号 (×)：显示

amxzzw00000964

DTC 显示 DTC 输出方式与故障位置

DTC 输出模块 DTC 09-02G-15 A 09-02G-15 B

HF/TEL 装置 26:Er81 ×
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车载诊断 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

09-02G-15

09

A
可能的原因
• 连接器接线端断开、接触不良、损坏、变形、腐蚀
• 音频装置与连接器 C-14 之间的线束出现开路
• 连接器 C-14 与分支 A 之间的线束开路
• 分支 A 与电阻器之间的线束开路
• 音频装置故障
• 电阻器故障

系统电路图

检查项目
• 音频装置连接器
• 电阻器连接器
• 连接器 C-14
• 音频装置接线端 1O 与连接器 C-14 之间的线束
• 音频装置接线端 1Q 与连接器 C-14 之间的线束
• 连接器 C-14 与分支 A 之间的线束
• 电阻器接线端 A 与分支 A 之间的线束
• 电阻器接线端 B 与分支 A 之间的线束
• 音频设备
• 电阻器

B
可能的原因
• 连接器接线端断开、接触不良、损坏、变形、腐蚀
• HF/TEL 装置与分支 A 之间的线束开路
• HF/TEL 装置故障

系统电路图

amxzzw00001006

amxzzw00001007
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车载诊断 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

09-02G-16

检查项目
• HF/TEL 装置连接器
• HF/TEL 装置接线端 Q 与分支 A之间的线束
• HF/TEL 装置接线端 R 与分支 A之间的线束
• HF/TEL 装置

End Of Sie
M-MDS 和车辆不能通信 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

id0902j4037400

注意
• 根据 09-02G-2 前言 [ 多路通信系统 (R.H.D.)] 故障检修程序执行以下车载诊断。

检测条件
• M-MDS和车辆之间的通信错误原因包括: 由于CAN通信线束中出现开路或由于连接器接线端接触不良而出现电路

中断 , 或由于 CAN 通信线束中出现短路而导致 BUS OFF 状态。

可能的原因
• PCM 与 DLC-2 之间的线束开路
• PCM 插入不当、连接器 C-08、连接器 C-05 或连接器 C-11 损坏、变形、腐蚀或连接器接线端断开。
• CAN 系统相关模块 CAN_L 线与 CAN_H 线之间的线束短路
• CAN 系统相关模块之间的线束对电源短路
• CAN 系统相关模块之间的线束对地短路
• CAN 系统相关模块内部 CAN 线对电源短路
• CAN 系统相关模块内部 CAN 线对地短路
• DLC-2 损坏、变形、腐蚀或断开
• PCM 电源异常
• PCM 接地异常
• PCM 内部电阻异常
• CAN 系统相关模块故障

电路图

amxzzw00000583
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09-02G-17

09

诊断程序

注意
• 断开连接器，确认连接器接线端无松动、损坏、变形、腐蚀或连接不良。

步骤 检查 措施

1 检修之前进行确认
• M-MDS 和车辆之间是否有通信 ?

是 执行下一步骤。

否 返回前言 [多路通信系统 ]。
( 参见 09-02G-2 前言 [多路通信系统 (R.H.D.)]。)

2 确认 M-MDS 和 DLC-2 已连接
• 确认 M-MDS 和 DLC-2 之间的连接情况

• 连接器接线端是否正常无损坏、变形、腐蚀
或断开现象 ?

是 执行下一步骤。

否 纠正连接情况 ,然后执行步骤 12。

3 确认 PCM 供电情况
• 参考PCM接线端电压表,检查接线端电压和保

险丝情况。
( 参见 01-40-10 PCM 检查 [L8, LF]。)

• 电源是否正常 ?

是 执行下一步骤。

否 修理或更换保险丝或线束，然后执行步骤 12。

4 确认 PCM 接地体情况
• 检查 PCM 壳体接地线束和接地点。

• 接地和接地点是否正常 ?

是 执行下一步骤。

否 修理或者更换线束，然后执行步骤 12。

5 检查 PCM 连接器接线端
• 断开蓄电池负极电缆。
• 断开 PCM 连接器。

• PCM 连接器接线端是否正常，无损坏、变形、

腐蚀或断开现象？

是 执行下一步骤。

否 若有必要，对连接器接线端进行修理，然后执行步骤 12。

6 检查 PCM
• 测量以下 PCM 连接器接线端之间的电阻：

— 接线端 1AM 和接线端 1AI （部件侧）之间

• 电阻是否为 118-130 欧姆？

是 执行下一步骤。

否 更换 PCM，然后执行下一步骤。
( 参见 01-40-7 PCM 拆卸 /安装 [L8,LF]。)

7 确认 CAN 通信线束中没有出现开路现象

注意
• 检查DLC-2时,用回形针或类似细销接触它,

不要直接将测试器插入接线端内。

• 确认以下接线端之间的连续性 :

— DLC-2 接线端 F与 PCM 接线端 1AM 之间
— DLC-2 接线端 E与 PCM 接线端 1AI 之间

• 是否导通？

是 执行下一步骤。

否 CAN 通信线束开路修理或更换线束 ,然后执行步骤 12。

8 确认 CAN 通信线束中没有出现短路现象

注意
• 检查DLC-2时,用回形针或类似细销接触它,

不要直接将测试器插入接线端内。

• 测量接线端之间的电阻。
— DLC-2 接线端 F和 DLC-2 接线端 E 之间

• 电阻是否为小于或等于 60 欧姆？

是 CAN 通信线束开路修理或更换线束 ,然后执行步骤 12。

否 执行下一步骤。

9 确认 CAN 通信线束没有对地短路

注意
• 检查DLC-2时,用回形针或类似细销接触它,

不要直接将测试器插入接线端内。

• 确认以下接线端之间的连续性 :
— DLC-2 接线端 F与接地之间

— DLC-2 接线端 E与接地之间

— PCM 接线端 1AM 与接地之间
— PCM 接线端 1AI 和接地之间

• 是否导通？

是 CAN 通信线束中出现接地短路。修理或更换线束 ,然后执行
步骤 12。

否 执行下一步骤。
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End Of Sie
DTC U0073, U1900 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]

id0902j4847700

10 确认 CAN 通信线束没有对电源短路

注意
• 检查DLC-2时,用回形针或类似细销接触它,

不要直接将测试器插入接线端内。

• 确认以下接线端之间的连续性 :
— DLC-2 接线端 F 与 DLC-2 接线端 A之间
— DLC-2 接线端 E 与 DLC-2 接线端 A之间
— PCM 接线端 1AM 与 PCM 接线端 1BA 之间
— PCM 接线端 1AI 与 PCM 接线端 1BA 之间

• 是否导通？

是 CAN 通信线束中出现电源系统短路。修理或更换线束 ,然后
执行步骤 12。 

否 执行下一步骤。

11 检查除 PCM 之外与 CAN 相关的模块
• 只拆下一个与 CAN 而不是与 PCM 相关的模块。
• 连接蓄电池负极电缆。
• 将 M-MDS 连接至 DLC-2。
• M-MDS 是否能够识别出车辆 ?

是 更换已拆下的模块。

否 采用相同的程序，检查所有与 CAN 而不是与 PCM 相关的模
块。
检查完所有模块之后 , 执行下一步骤。

12 进行车辆识别
• 将 M-MDS 连接至 DLC-2。
• M-MDS 是否能够识别出车辆 ?

是 DTC 故障检修完。

否 更换 PCM。
( 参见 01-40-7 PCM 拆卸 / 安装 [L8,LF]。)

步骤 检查 措施

DTC
U0073 模块通信错误

U1900 CAN 系统通信错误

检测条件

警告
• 根据 09-02G-2 前言 [ 多路通信系统 (R.H.D.)] 故障检修程序执行以下车载诊断。

• CAN 系统相关线束故障
• CAN 系统相关模块故障

可能的原因

• 线束出现开路或短路
• PCM、TCM、ABS HU/CM、DSC HU/CM、电动伸缩型硬顶控制模块、无钥匙控制模块、转向角信号与仪表组

之间的连接器故障
• PCM 故障
• ABS HU/CM 故障
• DSC HU/CM 故障
• 电动伸缩型硬顶控制模块故障
• TCM 故障
• 无钥匙控制模块故障
• 转向角传感器故障
• 仪表组故障
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诊断程序

注意
• 断开连接器，确认连接器接线端无松动、损坏、变形、腐蚀或连接不良。

End Of Sie

步骤 检查 措施

1 检修之前进行确认
• 除以下内容外，是否显示 DTC？

— U0073
— U1900

是 参考 09-02G-4 确定故障部件 (HS-CAN)[ 多路通信系统
(R.H.D.)] 确定开路位置。

否 执行下一步骤。

2 检查输出 DTC 的控制模块连接器
• 对输出DTC的控制模块连接器以及中间连接器

的接线端情况进行检查。
• 连接器接线端是否正常无损坏、变形、腐蚀

或断开现象 ?

是 执行下一步骤。

否 修理或更换连接器，然后执行步骤 9。

3 对输出 DTC 的控制模块电源进行检查
• 参考输出 DTC 的控制模块接线端电压表，或使

用 PID 数据检查功能，检查接线端电压和保
险丝情况。

• 电源电压是否正常？

是 执行下一步骤。

否 修理或更换连接器，然后执行步骤 9。

4 对输出 DTC 的控制模块的车身搭铁状况进行检查
• 对接地体电线和输出DTC的控制模块的接地点

进行检查。
• 接地和接地点是否正常 ?

是 执行下一步骤。

否 修理或更换连接器，然后执行步骤 9。

5 检查 CAN 系统相关线束
• 检查 CAN 系统相关线束：

— 接地短路

— 电源短路

— 双绞线线束之间短路
— 开路

• 线束是否正常？

是 执行下一步骤。

否 修理或更换连接器，然后执行步骤 9。

6 检查 PCM
• 断开 PCM 连接器。

• 测量以下 PCM 连接器接线端之间的电阻：
— 接线端 1AM 和接线端 1AI （部件侧）之间

• 电阻是否为 118-130 欧姆？

是 执行下一步骤。

否 更换 PCM, 然后执行第 9 步。
(参见 01-40-7 PCM 拆卸 /安装 [L8,LF]。)

7 检查仪表组
• 断开仪表组连接器。
• 测量以下仪表组连接器接线端之间的电阻：

— 接线端 1J 与接线端 1L （部件侧）之间
• 电阻是否为 118-130 欧姆？

是 执行下一步骤。

否 更换仪表组，然后执行步骤 9。
(参见 09-22-2 仪表组的拆卸 /安装。)

8 确认 CAN 相关模块
• 仅拆卸一个 CAN 相关模块。
• 使用 M-MDS 清除 DTC。

• 使用 M-MDS 检查所有模块的 DTC。

• 是否显示 DTC U0073、U1900？

是 重新安装拆卸模块，拆卸另一个模块并执行相同的检查。
使用相同程序检查所有 CAN 相关模块。检查完所有模块之
后 , 执行下一步骤。

否 更换已拆下的模块。

9 修理确认之后
• 连接所有模块。

• 使用 M-MDS 清除 DTC。
• 使用 M-MDS 检查 DTC。

• 是否显示 DTC？

是 根据故障检修程序再次执行 CAN 系统车载诊断
(参见 09-02G-2 前言 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]。)

否 DTC 故障检修完成。
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DTC 16:Er12 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]
id0902j4847800

诊断程序

注意
• 断开连接器，确认连接器接线端无松动、损坏、变形、腐蚀或连接不良。

DTC 16Er:12 CAN 系统通信错误

检测条件

警告
• 根据 09-02G-2 前言 [ 多路通信系统 (R.H.D.)] 故障检修程序执行以下车载诊断。

• CAN 系统相关线束故障

• CAN 系统相关模块故障

可能的原因

• 线束出现开路或短路
• 音频设备、HF/TEL 装置和电阻器之间的连接器故障

• 音响装置故障

• HF/TEL 装置故障
• 电阻器故障

步骤 检查 措施

1 检修之前进行确认
• 除以下内容外，是否显示 DTC？

— 16:Er12

是 参考 09-02G-14 确定故障部件 (MS-CAN)[ 多路通信系统
(R.H.D.)] 确定开路位置。

否 执行下一步骤。

2 检查输出 DTC 的控制模块连接器
• 对输出DTC的控制模块连接器以及中间连接器

的接线端情况进行检查。
• 连接器接线端是否正常无损坏、变形、腐蚀

或断开现象 ?

是 执行下一步骤。

否 修理或更换连接器，然后执行步骤 9。

3 对输出 DTC 的控制模块电源进行检查
• 参考控制模块（输出 DTC）的接线端电压表，

以检查接线端电压和保险丝情况。
• 电源电压是否正常？

是 执行下一步骤。

否 修理或更换连接器，然后执行步骤 9。

4 对输出 DTC 的控制模块的车身搭铁状况进行检查
• 对接地体电线和输出DTC的控制模块的接地点

进行检查。
• 接地和接地点是否正常 ?

是 执行下一步骤。

否 修理或更换连接器，然后执行步骤 9。

5 检查 CAN 系统相关线束
• 检查 CAN 系统相关线束：

— 接地短路

— 电源短路

— 双绞线线束之间短路
— 开路

• 线束是否正常？

是 执行下一步骤。

否 修理或更换连接器，然后执行步骤 9。

6 检查音频设备
• 断开音频设备连接器。

• 测量以下音频设备连接器接线端之间的电阻：

— 接线端 1O 与接线端 1Q （部件侧）之间
• 电阻是否为 118-130 欧姆？

是 执行下一步骤。

否 更换音频设备，然后执行步骤 9。
( 参见 09-20-5 中央面板装置的拆分 / 组装。)
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09

End Of Sie

7 检查电阻器
• 断开电阻器连接器。

• 测量以下电阻器连接器接线端之间的电阻：
— 接线端 A与接线端 B 之间（部件侧）

• 电阻是否为 118-130 欧姆？

是 执行下一步骤。

否 更换电阻器，然后执行步骤 9。

8 确认 CAN 相关模块
• 仅拆卸一个 CAN 相关模块。
• 清除 DTC。

• 检查所有模块的 DTC。
• 是否显示 DTC 16:Er12？

是 重新安装拆卸模块，拆卸另一个模块并执行相同的检查。
使用相同程序检查所有 CAN 相关模块。检查完所有模块之
后 , 执行下一步骤。

否 更换已拆下的模块。

9 修理确认之后
• 连接所有模块。
• 清除 DTC。

• 检查 DTC。

• 是否显示 DTC？

是 根据故障检修程序再次执行 CAN 系统车载诊断
(参见 09-02G-2 前言 [ 多路通信系统 (R.H.D.)]。)

否 DTC 故障检修完。

步骤 检查 措施

E-WEE-04N1.book  21 ページ  ２００９年４月６日　月曜日　午後２時３７分



E-WEE-04N1.book  22 ページ  ２００９年４月６日　月曜日　午後２時３７分


